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Deep Reinforcement Learning (DRL) findet zunehmend Anwendung in Bereichen wie Robotik, autonomem
Fahren und komplexen Entscheidungsfindungssystemen, da es lernfahigen Agenten ermdglicht, durch Interak-
tion mit ihrer Umgebung optimale Strategien zu entwickeln. Ein zentraler Nachteil dieser Methoden besteht
jedoch darin, dass sie im Einsatz keine Informationen iiber die Unsicherheit der Policy in einem bestimm-
ten Zustand liefern. Ziel dieser Masterarbeit ist daher die Integration von Evidential Deep Learning (EDL)
in den Proximal Policy Optimization (PPO) Algorithmus, um eine sample-freie Unsicherheitsabschatzung fiir
neuronale Netze zu ermoglichen.

o Literaturrecherche zum Thema Uncertainty Estimation fiir DRL mit dem Fokus auf EDL
e Bewertung und Analyse bestehender Ansatze und Methoden

e Transfer und Implementierung von bestehenden EDL Ansatzen auf den PPO Algorithmus
e Evaluation des neuen Algorithmus anhand von baseline Environments fiir DRL

e Optional: Weiterentwicklung der bestehenden Methoden zur Verbesserung der Performance an den Ba-

selines
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